Mobiilsed robotid MHK0020 nadalaaruanne

Grupi nimi Abudabi Aruande number
Grupi juht Mihhail Smirnov 1

Grupi lilkmed | Andrej Sorokin, Dima Rossev, Mihhail Smirnov Kuupidev

Grupi otsene Raivo Sell

juhendaja:

Aruanne tuleb laadida grupi juhi poolt e-6ppe keskkonda vastava nidala juurde. Nédalaaruande tdhtaeg on neljapiev
kell 9:00 (hilinenud aruanded saavad vihem punkte). Kiisimuste korral votke ithendust juhendajaga: Raivo Sell V308
(6203201)

Piistitatud tilesanded (juhendajate poolt voi eelmise nddala grupi plaanid)
e Teha liikuv robot, mida juhitatakse arvuti abil.
e Video realiseerimine

Tehtud t66d (Kirjeldage tookaik, probleemid, ideed)
e Kontseptsioon..
e Roboti-arvuti vaheline side valimine.(ZigBee)
e Esmased disaini ideed..

Tulemused (konkreetsed tulemused ja valmidusaste (algstaadiumis -A, Prototiiiip -P, Valmis -V))
e ZigBee-A
e Mitu litkumise véimalusi. - A

Probleemid (Kiiret lahendamist vajavad probleemid)
e Liikumise voimalused.
e Mehhaanilised arvutused.
e QGrupist sdltumatud (vajavad juhendaja abi/otsust)

Jargmise nidala t06d (t60 nimetus, vajalikud vahendid, planeeritud tulemus koos
valmisdusastmega)

e To0 kontrolleriga.
e Programmeerimine.

Kommentaarid ( jms, mis ei sobi eelpool toodud alajaotiste alla)

Lisad (graafiline materjal, tabelid, kirjeldused, jne.)







